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OBJETIVO GENERAL 

Dotar al estudiante con los conceptos y herramientas en el modelado y control de sistemas a 

eventos discretos. 

 

OBJETIVO ESPECÍFICO 

Conocer en detalle las técnicas de modelado y control de los sistemas a eventos discretos. 

 

 

CONTENIDOS 

1.  La red de Petri como herramienta de modelación de sistemas a eventos discretos. 

2.  Conceptos básicos de la Red de Petri. 

3.  Propiedades de la Red de Petri. 

4. Diferentes tipos de Red de Petri con aplicaciones: Redes de Petri Autónomas, Redes 

de Petri No-Autónomas, Redes de Petri Continuas, Redes de Petri Hibridas, Redes de 

Petri Coloridas.  

 

METODOLOGÍA 

- Exposición de los temas por parte del maestro, realizando ejemplos en clase y 

asignando ejercicios y tareas que refuercen los conocimientos.  

- Aprendizaje del estudiante a nivel individual y en equipo, debatiendo, discutiendo y 

realizando actividades y prácticas de laboratorio que refuercen sus conocimientos y 

habilidades de los temas planteados en clase.  

- Aprendizaje enfocado a la realización de casos orientado a la solución de problemas 

reales.  

- Empleo de diversos paquetes computacionales para simular los modelos generados.  

- Realización de un proyecto final de modelado y control de un sistema a eventos 

discretos. 

 

EVALUACIÓN 

Tres exámenes y un trabajo final con un similar porcentaje. 
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